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ABSTRAK 

ANALISA PENGARUH V ARIASI UKURAN DAN JUMLAH PITCH 
PROPELLER TERHADAP LAJU RC BOAT FUEL ENGINE MIANTO 

UNTAGSURABAYA 

Perkemhangan teknologi di bidang kelautan saat ini mengalami kemajuan yang 
cukup pesat, hal ini penting bagi beberapa aspek kehidupan sehari-hari. Kementerian 
Pendidikan, Kebudayaan, dan Teknologi RI pernah mengadakan program kompetisi 
tahunan, yaitu Kapal Kecepatan Tinggi Tak Berawak Nasional (KKCTBN), yang 
merupakan kompetisi teknologi kelautan dan kemaritiman yang diselenggarakan oleh 
Pusat Prestasi Nasional (Puspresnas). Banyak mahasiswa dari berbagai Universitas 
di Indonesia mengikuti kompetisi tersebut. Kompetisi tersebut juga diikuti oleh 
mahasiswa Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya dari Program Studi Teknik Mesin. 
Mereka merancang kapal RC Boat Fuel Engine yang diberi nama Tim ''MIANTO 
UNI'AG". Dalam tugas akhir ini dilakukan uji eksperimen pada kapal KKCTBN 
MIANI'O menggunakan mesin 7.enoah G260PUM jenis fael engine menggunakan 
variasi diameter dan jumlah pitch baling-baling kapal yang datanya diperoleh pada 
saat proses pengujian. Setelah melakukan pengujian eksperimen dengan variasi yang 
sudah ditentukan dan diperoleh data perhitungan, maka dapat ditarik kesimpulan 
bahwa jenis dan ukuran propeller sangat mempengaruhi terhadap performa kapal 
dimana sistem propulsi kapal akan mempunyai pengaruh terhadap Engine Propeller 
Matcing suatu kapal. Dari beberapa variasi propeller yang digunakan, propeller 
dengan Jenis FPP (Fixed Pitch Propeller) n70 mm dengan jumlah pitch menghasilkan 
sistem gerak kapal paling cepat. Besar CC pada mesin yang diaplikasikan di RC Boat 
Fuel Engine juga berpengaruh pada hasil kecepatan jarak yang ditempuh. Pada RC 
Boat ini menggunakan Mesin 7.enoah G260PUM 26 CC. 
Kata kunci. : re boat fuel, engine, karakteristik propeller, kecepatan kapal., 
percepatan kapal 
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ABSTRACT 

ANALYSIS OF THE EFFECT OF VARIATION IN SIZE AND NUMBER OF 
PROPELLER LEAVES ON THE RA TE OF RC BOAT FUEL ENGINE 

MIANTO UNTAG SURABAYA 

The development of technology in the marine field is currently progressing quite 
rapidly, this is important for several aspects of daily life. The Indonesian Ministry of 
&iucation, Culture and Technology once held an annual competition program, the 
National Unmanned High Speed Boat (KKCTBN), which is a marine and maritime 
technology competition organized by the National Achievement Center (Puspresnas). 
Many students from various universities in Indonesia JXlrticipated in the competition. 
The competition was also attended by students of Universitas 17 Agustus 1945 
Surabaya from the Mechanical Engineering Study Program. They designed an RC 
Boat Fuel F.ngine ship named Team "MIANI'O UNJ'AG". In this final project, 
experimental tests were carried out on the KKCTBN MJANI'O ship using a Zenoah 
G260PUM type fael engine using variations in the diameter and number of propeller 
pitches of the ship whose data were obtained during the testing process. After 
conducting experimental testing with predetermined variations and obtained 
calculation data, it can be concluded that the type and size of the propeller greatly 
affects the performance of the ship where the ship's propulsion system will have an 
influence on the &gine Propeller Matcing of a ship. Of the several propeller 
variations used, the propeller with the type of FPP (Fixed Pitch Propeller) e70 mm 
with the number of pitches produces the fastest ship motion system. The amount of CC 
on the engine applied in the RC Boat Fuel Engine also affects the speed of the distance 
traveled. This RC Boat uses a Zenoah G260PUM 26 CC engine. 
Keywords: re boat fuel engine, prope/Jer characteristics, ship speed, ship 
acceleration. 
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